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ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH



WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych wyznaczeniem
trasy i punktow wysokosciowych w ramach zadania:

~Budowa drég gminnych ul. Jasminowej i ul. Linkowskiego w miejscowos$ci Suchy
Las"”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét zwigzanych ze
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej.

Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:

- zabezpieczenie lub przeniesienie ewentualnych geodezyjnych punktéw poligonowych i
reperéw,

- wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wyznaczenie punktéw gtéwnych lokalizacji elementéw infrastruktury technicznej
doziemnej i nadziemnej, przebudowywanej i budowanej wraz z wyznaczeniem jej
projektowanych rzednych wysokosciowych,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza w tym inwentaryzacja geodezyjna
powykonawcza przebudowanej lub zbudowanej infrastruktury technicznej doziemnej i
nadziemnej zgodnie z wymaganiami wtasciwych gestorow sieci.

1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robdét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych, infrastruktury technicznej doziemnej i nadziemnej wchodza:

- pomiar wysokosciowy w osi i w innych charakterystycznych miejscach trasy,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscach charakterystycznych,

- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
- oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Uprawniony geodeta - osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe
nadane zgodnie z Ustawe z dnia 17.05.1989r. "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z
pézniejszymi zmianami z zakresu geodezji i kartografii, upowazniona przez
Wykonawce, do kierowania pracami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach
dotyczacych realizacji zamowienia.



2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskiminormami i z definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
0Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z STWIORB i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy, granicy pasa drogowego i
roboczychpunktow wysokosciowych wg zasad niniejszej STWIORB sq:

- paliki drewniane o $rednicy 5 do 8cm i dtugosci 0,3 do 0,6m,

- stupki betonowe,

- farba chlorokauczukowa,

- dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5mm i

- dtugosci 5do8cm

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosSciowych nalezy stosowac nastepujacy
sprzet:

- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- taty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.



5.2, Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od
1do 7) przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposdéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i pofozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robdt. Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposdb trwaty, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, potozonych poza granicg robét. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem remontu drogi.
Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyraznei
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4, Odtworzenie osi trasy

0s$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscig do 1cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2.2. Usuniecie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wodwczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi ukfadania nawierzchni
z BA , odtworzenia chodnikédw , zjazdéw. na powierzchni terenu oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot.

5.6. Inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

Wykonawca robdt, zobligowany jest do przekazania inwestorowi inwentaryzacji geodezyjnej
powykonawczej zawierajacej:

- mape Inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej w wersji pliku CAD - dwg., dxf. z
zaznaczonymi wybudowanymi instalacjami na oddzielnych warstwach,

e (CSV, SHP, KML, GML, GeoJSON

e tekstowym kodowanym zgodnie ze standardem UNICODE, metoda kodowania UTF-8
(jako wykaz trasy i elementow wybudowanego kanatu technologicznego w postaci
wspotrzednych punktéw geodezyjnych, w formacie pliku Excel, edytowalnym,
umozliwiajgcym skopiowanie wspétrzednych punktéw i wyeksportowanie do format
TXT).

Ww. dane sa niezbedne do dalszego przekazania przez Inwestora Prezesowi UKE do systemu
zwanego Punktem Informacyjny ds. Telekomunikacji (PIT).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.



Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych =z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okresSlonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie dla potrzeb remontu
drogi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne”.

Cena wykonania robét pomiarowych obejmuje:

- wyznaczenie osi trasy i punktéw wysokosciowych dla remontu drogi

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza w tym inwentaryzacja geodezyjna
powykonawcza przebudowanej lub zbudowanej infrastruktury technicznej doziemnej i
nadziemnej zgodnie z wymaganiami wilasciwych gestordw sieci i wymaganiami
podanymi w pkt 5.6 niniejszej STWIORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

10.2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtdwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

10.3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

10.4. Instrukcja techniczna G-2. WysokosSciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
10.5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
10.6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

10.7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.






